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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(S) Schwingungsubertragungs-lsolator fur TV-Kamera 

(5?) Eine EFP (elektronische Felderzeugungslinse) Objektiv- 
einrichtung ist an einem Tragrahmen eines Objektivtra- 
gers angebracht, und ein Schwingungsubertragungs-lso- 
lator einer Adapterbauart ist fast an der Ruckseite des 
Tragrahmens vorgesehen. Eine ENG-Kamera (Nachrich- 
tenberichterstattungskamera) ist an der Ruckseite des 
Schwingungsubertragungs-lsolators angebracht. Der 
Schwingungsubertragungs-lsolator priift automatisch In- 
formationen im Hinblick auf die Brennweite der zugeord- 
neten Objektiveinrichtung, Informationen uber einen Ex- 
tender usw., und stellt die Amplitude der Korrekturlinse 
nach MaBgabe der Schwingungen der Objektivanord- 
nung ein. Ein Objektivinformations-Einstellschalter ist an 
dem Schwingungsubertragungs-lsolator vorgesehen, so 
daft ein Anwender frei Informationen betreffend das Ob- 
jektiv uber diesen Objektivinformations-Einstellschalter 
eingeben und andern kann. Ein EIN/AUS-Schalter fur die 
Schwingungsubertragungs-lsolierungsfunktion und eine 
J Empfindlichkeitseinstelleinrichtung konnen an einem ma- 
nuellen Steuerteil vorgesehen sein. 
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Beschreibung 

Die Erfindung befafit sich allgemein mit einem Schwin- 
gungsubertragungs-Isolator bzw. einem Schwingungsisola- 
tor fur eine TV-Kamera, welcher eine Bildverschwommen- 5 
heit infolge von Schwingungen bzw. Vibrationen der TV- 
Kamera verhindert, und insbesondere befaBt sich die Erfin- 
dung mit einem Schwingungsiibertragungs-Isolator fur eine 
TV-Kamera, bei der eine Objektiveinrichtung an einem Kor- 
per der TV-Kamera mittels eines Objektivtragers angebracht 10 
ist. 

Um eine kastenformige, gewichtsmaBig schwere Objek- 
tiveinrichtung, wie eine elektronische Felderzeu- 
gungs(EFP)-Objektiveinrichtung an dem Korper einer trag- 
baren TV-Kamera, wie eine elektronische Nachrichtenbe- 15 
richterstattungs-Kamera (ENG), anzubringen, wird zuerst 
ein Objektivtrager an einem Dreibeinstativ angebracht. 
Dann wird der Korper der TV-Kamera fest mit einer Seite 
des Objektivtragers verbunden, und die Objektiveinrichtung 
wird fest mit der anderen Seite des Objektivtragers verbun- 20 
den. Somit wirkt das Gewicht der Objektiveinrichtung nicht 
direkt auf den Korper der TV-Kamera ein. 

Einige Objektiveinrichtungen haben einen eingebauten 
Schwingungstibertragungs-Isolator. Der Schwingungsuber- 
tragungs-Isolator hat eine Korrekturlinse fur die Korrektur 25 
einer Bildverschwommenheit bzw. einer Bildbewegiingsun- 
scharfe. Die Korrekturlinse wird derart bewegt, daB die 
Bildverschwommenheit nach MaBgabe der Richtung der 
Schwingungen korrigiert wird, wodurch man ein zufrie- 
denstellendes Bild erhalt, welches keine Bildbewegungsun- 30 
scharfe hat, 

Andererseits ist eine Schwingungsobjektiveinheit einer 
Adapter-Bauweise, welche von der Objektiveinrichtung ge- 
trennt sein kann, beispielsweise in den japanischen Offenle- 
gungsschriften Nr. 63-201624, Nr. 64-3351 und Nr. 6- 35 
189181 beschrieben. 

Die ubliche Objektiveinrichtung, welche den eingebauten 
Schwingungsubertragungs-Isolator hat, ist jedoch sehr 
teuer, da der Schwingungsubertragungs-Isolator in die je- 
weilige Objektiveinrichtung integriert werden muB. Im Hin- 40 
blick auf die Kosten wird es bevorzugt, einen Schwingungs- 
ubertragungs- Isolator fiir unterschiedliche Arten von Objek- 
tiveinrichtungen einzusetzen. Die vorstehend angegebenen 
drei japanischen Offenlegungsschriften jedoch zeigen weder 
ein Verfahren zum Anbringen der Objektiveinheit an einer 45 
Linse oder einer Kamera noch eine Einrichtung zum An- 
bringen der Objektiveinheit an Verbindungsteilen (Haken- 
halterungen) welche nach MaBgabe der Bauart der Objek- 
tive oder der Kamera unterschiedlich gestaltet sind. 

Bei der Schwingungsubertragungs-Isolatorobjekteinheit 50 
der Adapterbauart (mit Zwischenadapter), welche in der ja- 
panischen OrTenlegungsschrift Nr. 6-189181 beschrieben 
ist, werden das Objektiv betrefTende Informationen, welche 
zur Steuerung der Vibrationsubertragungsisolierung erfor- 
derlich sind, von der Objektiveinrichtung iibertragen. Es ist 55 
jedoch nicht mdglich, die Schwingungsiibertragungs-Isolie- 
rung zu steuern, wenn die Objektiveinrichtung keine Ein- 
richtung zum Ubertragen der hierfur benotigten Informatio- 
nen hat. 

Die Erfindung zielt daher darauf ab, unter Beriicksichti- 60 
gung der vorstehenden Ausfiihrungen einen Schwingungs- 
iibertragungs-Isolator fur eine TV-Kamera bereitzustellen, 
welcher an einer Vieizahl von unterschiedlichen Objektiv- 
einrichtungen unabhangig von der Form einer Hakenhalte- 
rung bei einer Objektivtrageinrichtung oder einem Objektiv- 65 
trager anbringbar ist, und welcher eine Schwingungsuber- 
tragungs-Isolierungssteuerung selbst bei dem Einsatz einer 
Objektiveinrichtung ermoglicht, welche nicht mit einer Ein- 
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richtung zur Ubertragung von das Objektiv betreffenden In- 
formationen ausgestattet ist. 

Nach der Erfindung wird hierzu ein Schwingungsubcrtra- 
gungs- Isolator fur eine TV-Kamera angegeben, bei der eine 
Objektiveinrichtung an einem Korper vermittels eines Ob- 
jektivtragers angebracht wird, wobei der Schwingungsuber- 
tragungs-Isolator mit einer Korrekturlinse zur Korrektur ei- 
ner Bildverschwommenheit der TV-Kamera versehen ist 
und an dem Objektivtrager angeordnet ist. 

Nach der Erfindung ist der Schwingungsubertragungs- 
Isolator an dem Objektivtrager angebracht, und der Schwin- 
gungsubertragungs-Isolator laBt sich im allgemeinen ge- 
meinsam fur unterschiedliche Objektivbauarten nutzen. Da- 
her ist es nicht erforderlich, daB man die Objektiveinrich- 
tung mit dem Schwingungsubertragungs-Isolator ausstattet, 
wodurch sich die Herstellungskosten fur die Objektivein- 
richtung reduzieren lassen. 

Vorzugsweise ist der Schwingungsiibertragungs-Isolator 
ein Schwingungsisolator der Adapterbauart, welcher losbar 
an der Ruckseite eines Tragrahmens des Objektivtragers 
iiber eine Verbindungseinrichtung angebracht ist. Somit laBt 
sich der Schwingungstibertragungs-Isolator an dem Objek- 
tivtrager unabhangig von der Ausgestaltung der Hakenhalte- 
rungen fur Objektive und der Objektivtrager anbringen. 

Insbesondere weist der Isolator fiir die TV-Kamera fol- 
gendes auf: eine Trageinrichtung zum beweglichen Tragen 
der Korrekturlinse innerhalb einer Ebene senkrecht zu einer 
optischen Achse, eine Bildverschwommenheits-Detektier- 
einrichtung zum Detektieren einer Bildverschwommenheit 
der TV-Kamera; eine Prozessoreinheit zum Ermitteln einer 
KorrekturbewegungsgroBe fur die Korrekturlinse nach 
MaBgabe der Informationen von der Bildverschwommen- 
heits-Detektiereinrichtung; eine Antriebseinrichtung zum 
Bewegen der Korrekturlinse in eine solche Richtung, daB 
die Bildverschwommenheit nach MaBgabe der Informatio- 
nen von der Prozessoreinheit korrigiert wird; eine Positions- 
detektiereinrichtung zum Detektieren der Position der Kor- 
rekturlinse; und eine Steuereinrichtung zur Ruckfuhrungsre- 
gelung der Antriebseinrichtung derart, daB die Korrektur- 
linse durch die KorrekturbewegungsgroBe bewegt werden 
kann, welche mittels der Prozessoreinheit nach MaBgabe der 
Position der Korrekturlinse ermittelt worden ist, welche mit- 
tels der Positionsdetektiereinrichtung erfaBt worden ist. 

Bei einer Bauform des Schwingungsubertragungs-Isola- 
tors ist eine Amplitudeneinstelleinrichtung zum Einstellen 
der Amplitude der Korrekturlinse fur die jeweilige Objek- 
tiveinrichtung nach MaBgabe der Objektivinformationen 
mit eingeschlossen, welche von der jeweiligen Objektivein- 
richtung ubertragen werden. Die Objektivinformationen be- 
ziehen sich beispielsweise auf die VergroBerung des Objek- 
tivs, die Brennweite, den Extender, den Objektivcode oder 
dergleichen, welche zur Steuerung der Schwingungsubertra- 
gungs-Isolierung erforderlich sind. Die Amplitudeneinstell- 
einrichtung ermoglicht, daB der Schwingungsiibertragungs- 
Isolator in geeigneter Weise die Schwingungsubertragungs- 
Isolierung dadurch steuern kann, daB automatisch Informa- 
tionen uberpruft werden, welche sich auf die zugeordnete 
Objektiveinrichtung beziehen. 

Nach der Erfindung umfaBt der Schwingungsubertra- 
gungs-Isolator ein Informations-Eingangssteuerteil zum 
Vorgeben der Objektivinformationen nach MaBgabe der Be- 
dienungsweise eines Anwenders in dem Fall, daB die Objek- 
tiveinrichtung keine Einrichtung zur Ubertragung der Ob- 
jektivinformationen hat. Der Anwender kann die Objektiv- 
informationen iiber das Informations-Eingabesteuerteil frei 
eingeben oder andern. Hierdurch wird ermoglicht, daB der 
Schwingungsiibertragungs-Isolator in geeigneter Weise die 
Schwingungsiibertragungs-Isolierung selbst dann steuern 
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kann, wenn dieser keine Objektivinformationen von der Ob- 
jektiveinrichtung erhalt. 

GcmaB einer alternativen Ausfuhrungsform nach der Er- 
findung umfaBt der Schwingungsubertragungs-Isolator ein 
Fernsteuerteil, welches mit einer EIN/AUS-Steuereinrich- 
tung fur die Schwingungsiibertragungs-Isolierung versehen 
ist, um zu bestimmen, ob eine Schwingungsiibertragungs- 
Isolierungsfiinktion bei dem Schwingungsiibertragungs-Iso- 
lator erforderlich ist und/oder eine Empfindlichkeitseinstell- 
Steuereinrichtung zum Einstellen der Empfindlichkeit der 
Detektionseinrichtung zum Detektieren der Bildver- 
schwommenheit der TV-Kamera. Somit kann der Kamera- 
mann auf einfache Weise das Ein-/Ausschalten der Schwin- 
gungsubertragungs-Isolierungsfunktion wahlen und die 
Empfindlichkeit durch Betatigung des Fernsteuerteils mit 
Hand einstellen. Zusatzlich werden die Schwingungen bzw. 
Vibrationen infolge der Bedienung nicht auf die Objektiv- 
einrichtung ubertragen. 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile der Erfin- 
dung ergeben sich aus der nachstehenden Beschreibung von 
bevorzugten Ausfuhrungsformen unter Bezugnahme auf die 
beigefugte Zeichnung, in welcher gleiche oder ahnliche 
Teile mit denselben Bezugszeichen versehen sind. In der 
Zeichnung zeigt: 

Fig. 1 eine schematische Ansicht einer Studiokameraein- 
heit, an welcher ein Schwingungsiibertragungs-Isolator fur 
eine TV-Kamera nach der Erfindung vorgesehen ist; 

Fig, 2 eine vergroBerte Teilschnittansicht zur Verdeutli- 
chung eines Zustands, wenn ein Objektivtrager eine Kamera 
und eine Objektiveinrichtung tragt; 

Fig. 3 eine vergroBerte Schnittansicht zur Verdeutlichung 
von Einzelheiten zur Abstiitzung eines Schwingungsiiber- 
tragungs-Isolators an dem Objektivtrager; 

Fig. 4 eine vergroBerte Schnittansicht zur Verdeutlichung 
des Zustands, bei dem ein Schwingungsubertragungs-Isola- 
tor an dem Objektivtrager angebracht ist; 

Fig. 5 eine Draufsicht zur Verdeutlichung der Ausle- 
gungsform zum Anbringen des Schwingungsubertragungs- 
Isolators an dem Objektivtrager; 

Fig. 6 eine Ansicht zur Verdeutlichung der Auslegungs- 
form zur Abstiitzung einer Korrekturlinse, welche in den 
Schwingungsubertragungs-Isolator eingebaut ist; 

Fig. 7 eine schematische Ansicht zur Verdeutlichung der 
horizontalen Bewegungen der Korrekturlinse; 

Fig. 8 eine schematische Ansicht zur Verdeutlichung der 
vertikalen Bewegungen der Korrekturlinse; 

Fig. 9 ein Blockdiagramm zur Verdeutlichung eines Steu- 
ersystems fur den Schwingungsiibertragungs-Isolator nach 
Fig. 6; 

Fig. 10 ein Blockdiagramm zur Verdeutlichung der Ge- 
samtauslegungsform des Schwingungsiibertragungs-Isola- 
tors; 

Fig. 11 eine schematische Ansicht zur Verdeutlichung ei- 
nes Beispiels, wenn ein Schwingungsubertragungs-Isolator 
an einer Objektiveinrichtung angebracht ist; 

Fig. 12 eine schematische Ansicht zur Verdeutlichung ei- 
nes weiteren Beispiels, bei dem ein Schwingungsubertra- 
gungs-Isolator mit einer Objektiveinrichtung verbunden ist; 

Fig. 13 eine schematische Ansicht zur Verdeutlichung der 
Ubertragungsweise eines Signales zwischen dem Objektiv 
und der Kamera; 

Fig. 14 eine schematische Ansicht zur Verdeutlichung ei- 
nes weiteren Beispiels, bei dem ein Schwingungsiibertra- 
gungs-Isolator mit einer Objektiveinrichtung verbunden ist; 
und 

Fig. 15 ein FluBdiagrarnm zur Verdeutlichung des 
Schwingungsubertragungs-Isolator-Steuerungsablaufs einer 
zentralen Verarbeitungseinheit (CPU), welche bei dem 



Schwingungsiibertragungs-Isolator nach Fig. 10 vorgesehen 
ist. 

Unter Bezugnahme auf die bcigefiigte Zeichnung werden 
bevorzugte Ausfuhrungsformen nach der Erfindung erlau- 
5 tert. 

Fig. 1 zeigt eine bevorzugte Ausfuhrungsform einer Stu- 
diokameraeinheit 10, welche einen Schwingungsubertra- 
gungs-Isolator fur eine TV-Kamera nach der Erfindung um- 
faBt. 

Wie in Fig. 1 gczeigt ist, ist die Studiokameraeinheit 10 
derart ausgelegt, daB ein schirmformiger Objektivtrager 16 
fest an einem Dreibeinstativkopf 4 eines Dreibeinstativs 12 
angebracht ist, und eine ENG-Kamera (welche nachstehend 
nur als Kamera bezeichnet wird) 18 ist an der rechten Seite 
eines Tragrahmens 17 des Objektivtragers 16 iiber einen 
Schwingungsubertragungs-Isolator 20 gelagert. Eine EFP- 
Objektiveinrichtung 22 ist an der linkcn Seite des Tragrah- 
mens 17 in Fig. 1 gelagert. Mit dem Bezugszeichen 16A 
wird in Fig. 1 eine Hoheneinstellsteuerung zum Einstellen 
der Hohe der Kamera 18 bezeichnet. 

Wie in den Fig. 2 und 3 gezeigt ist, ist ein Haken 24 an der 
Riickflache der Objektiveinrichtung 22 ausgebildet. Der Ha- 
ken 24 wird in einen Haken 26 eingesetzt, welcher an der 
Vorderseite des Tragrahmens 17 ausgebildet ist, und somit 
ist die Objektiveinrichtung 22 in einem hangenden Zustand 
an dem Objektivtrager 16 gelagert. Wie in Fig. 2 gezeigt ist, 
ist ein Objektivtrager 23 am riickseitigen Ende der Objektiv- 
einrichtung 22 durch eine Offhung 17A angeordnet, welche 
in dem Tragrahmen 17 des Objektivtragers 16 ausgebildet 
ist. Die Objektivfassung 23 wird in einen Ring 21A einge- 
setzt, welcher auf der rechten Seite des Schwingungsuber- 
tragungs-Isolators 20 in Fig. 2 vorgesehen ist. Ein Trager 
21B ist an der rechten Seite des Schwingungsubertragungs- 
Isolatsors 20 in Fig. 2 vorgesehen, und ein Trager 19 der Ka- 
mera 18 ist mit dem Trager 21B verbunden. Folglich werden 
die Kamera 18 und die Objektiveinrichtung 22 mittels des 
Objektivtragers 16 und des Schwingungsiibertragungs-Iso- 
lators 20 in einem Zustand gehalten, in welchem die opti- 
schen Achsen der Kamera 18 und der Objektiveinrichtung 
22 einander zugeordnet sind. 

Fig. 4 ist eine Schnittansicht zur Verdeutlichung der we- 
sentlichen Teile des Schwingungsubertragungs-Isolators 20, 
welcher an dem Objektivtrager 16 angebracht ist. Fig. 4 
zeigt den Zustand, bevor der Schwingungsubertragungs-Iso- 
lator 20 an dem Objektivtrager 16 angebracht ist. Wie in 
Fig. 4 gezeigt ist, ist in einem Vorsprung 28 eine konisch 
ausgebildete Offnung 27 ausgebildet, wobei der Vorsprung 
28 von der Riickflache des Tragrahmens 17 des Objektivtra- 
gers 16 in horizontaler Richtung vorsteht. 

Andererseits ist ein zylindrisches Gehause 30 in dem 
Schwingungsubertragungs-Isolator 20 ausgebildet, und der 
Vorsprung 28 wird in das Gehause 30 eingesetzt. Eine 
Schraube 32 ist im Innern des Gehauses 30 vorgesehen und 
wird in die konisch ausgebildete oder mil Gewinde verse- 
hene Offhung 27 eingeschraubt. Die Schraube 32 ist mit ei- 
nem Steuerorgan 34 durch eine Offhung 33 verbunden, wel- 
che in dem Gehause 30 ausgebildet ist. Die Schraube 32 
wird in die mit Gewinde versehene OfThung 27 geschraubt, 
wahrend zugleich das Steuerorgan 34 verdreht wird. Als 
Folge hiervon wird der Vorsprung 28 in dem Gehause 30 fi- 
xiert. Folglich wird der Schwingungsiibertragungs-Isolator 
20 an dem Objektivtrager 16 positioniert und an diesem an- 
gebracht. 

Wie in Fig. 5 gezeigt ist, steht das Gehause 30 an der obe- 
ren linken Seite eines Korpers 21 des Schwingungsiibertra- 
gungs-Isolators 20 vor. Ein Gehause 35 A mit einem Schlitz 
36A steht an der unteren linken Seite des Korpers 21 in Fig. 
5 vor. Ein Vorsprung 28A (nicht gezeigt), welcher von dem 



15 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



DE 199 14 

5 

Objektivtrager 16 vorsteht, ist auf ahnliche Weise wie der 
Vorsprung 28 in Fig. 4 ausgestaltet und in den Schlitz 36 A 
dcs Gehauses 35A eingesetzt. Eine Schraube ist im Innern 
des Gehauses 35A vorgesehen, und ein Steuerorgan ist mi it 
der Schraube verbunden. Beim Drehen des Steuerorgans 5 
wird der Vorsprung 28A in dem Gehause 35 A festgelegt. 
Die Schraube und das Steuerorgan sind in Fig. 5 weggelas- 
sen. 

Zusatzlich stehen die Gehause 35B, 35C an den oberen 
und unteren rechten Seitcn des Korpers 21 in Fig. 5 vor. Die 10 
Vorsprunge 28B, 28C (nicht gezeigt), welche auf ahnliche 
Weise wie der Vorsprung 28 in Fig. 4 ausgelegt sind, sind 
lose in die Offnungen 36B, 36C in dem Gehause 35B, 3SC 
eingesetzt. Dann werden die Vorsprunge 28B, 28C in den 
Gehauseteilen 35B, 35C mittels Schrauben festgelegt. Die 15 
Schrauben und die Steuerorgane fur die Gehause 35B, 35C 
sind in Fig. 5 weggelassen. 

Fig. 6 ist eine Vorderansicht zur Verdeutlichung der Aus- 
legungs weise der Lagerung einer Korrekturlinse 40, welche 
in den Schwingungsubertragungs-Isolator 20 eingebaut ist. 20 
Wie in Fig. 6 gezeigt ist, wird die Korrekturlinse 40 von ei- 
ner Linsenfassung 42 gehalten und ist in einem Korper 21 
des Schwingungsubertragungs-Isolators 20 angeordnet. Li- 
ncarmotoren 44, 46 bewcgen die Korrekturlinse 40 in eine 
Richtung zur Korrektur der Bildverschwommenheit in einer 25 
Ebene senkrecht zu einer optischen Achse L. Die Korrektur- 
linse 40 ist an dem Korper 21 uber eine Parallelgliederein- 
richtung beweglich geiagert, welche vier Arme 48, 50 um- 
faBt. 

Der Linearmotor 44 bewegt die Korrekturlinse 40 in hori- 30 
zontaler Richtung in Fig. 6 und umfaBt einen Motorkorper 
44A und eine Stange 44B. Der Motorkorper 44A ist an dem 
Korper 21 festgelegt, und das Ende der Stange 44B ist in ei- 
nen Schlitz 52 der Linsenfassung 42 uber ein Rolle einge- 
setzt. Der Schlitz 52 ist vertikal auf der linken Seite der Lin- 35 
senfassung 42 ausgebildet, und die Rolle 54 ist vertikal be- 
weglich relativ zu dem Schlitz 52 vorgesehen, 

Wenn die Antriebskraft des Motorkorpers 44A die Stange 
44B aus- und einfahrt, driickt oder zieht die Stange 44B die 
Korrekturlinse 40 in horizontaler Richtung in Fig. 7. Wenn 40 
eine Kraft in vertikaler Richtung auf die Linsenfassung 42 in 
Fig. 6 einwirkt, bewegt sich die Korrekturlinse 40 in verti- 
kaler Richtung in dem Schlitz 52, wobei eine Fuhrung durch 
die Rolle 54 erfolgt. 

Ein Verbindungsrahmen 56 ist mit der Stange 44B des Li- 45 
nearmotors 44 verbunden. Der Verbindungsrahmen 56 ver- 
lauft in Fig. 6 in vertikaler Richtung, und die Stange 44B ist 
fest mit dem Mittelteil des Verbindungsrahmens 56 verbun- 
den. Die oberen und unteren Enden des Verbindungsrah- 
mens 56 sind gleitbeweglich auf Linearfuhrungen 58 abge- 50 
stutzt, welche parallel zu der Stange 44B verlaufen. Beim 
Aus- und Einfahren der Stange 44B wird der Verbindungs- 
rahmen 56 horizontal unter Einhaltung seiner Position be- 
wegt. 

Das Ende einer Detektionskontaktnadel 60B eines Positi- 55 
onssensors 60 wird gegen den Verbindungsrahmen 56 ge- 
driickt. Ein Sensorkorper 60A des Positionssensors 60 ist 
fest mit dem Korper 21 verbunden, so daB die Detektions- 
kontaktnadel 60B parallel zu der Stange 44B sein kann. Der 
Positionssensor 60 erfaBt die BewegungsgroBe des Verbin- 60 
dungsrahmens 56, welcher sich parallel nach MaBgabe des 
Aus- und Einfahrens der Stange 44B bewegt. 

Bei dem Positionssensor 60 dieser bevorzugten Ausfuh- 
rungsform ist die Detektionskontaktnadel 60B nicht in Kon- 
takt mit der Umfangsflache der Linseneinfassung 42, aber in 65 
Kontakt mit dem Verbindungsrahmen 56, so daB die Bewe- 
gungslange der Korrekturlinse 40 indirekt erfaBt wird. Wie 
zuvor angegeben ist, bewegt sich der Verbindungsrahmen 
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56 parallel unter Einhaltung der Position unabhangig von 
der Ausfahr- und EinfahrbewegungsgroBe der Stange 44B. 
Daher kann die Detektionskontaktnadel 60B nicht von dem 
sich bewegenden Verbindungsrahmen 56 abgleiten. 

Mit dem Bezugszeichen 62A ist eine Spule eines Ge- 
schwindigkeitsgenerators 62 und mit dem Bezugszeichen 
62B ist ein Kern des Geschwindigkeitsgenerators 62 be- 
zeichnet, Der Kern 62B ist fest mit dem Verbindungsrahmen 
56 verbunden. 

Andererseits bewegt der Linearmotor 46 die Korrektur- 
linse 40 in Fig. 6 in vertikaler Richtung und umfaBt einen 
Motorkorper 46A und eine Stange 46B. Der Motorkorper 
46A ist fest mit dem Korper 21 verbunden, und das Ende der 
Stange 46B ist in einen Schlitz 64 der Linseneinfassung 42 
unter Zwischenschaltung einer Rolle 66 eingesetzt. Der 
Schlitz 64 ist am unteren Teil der Linsenfassung 42 nach 
Fig. 6 horizontal ausgebildet, und die Rolle ist relativ zu 
dem Schlitz 64 horizontal beweglich. 

Wenn die Antriebskraft des Motorkorpers 64A die Stange 
46B aus- und einfahrt, driickt oder zieht die Stange 46B die 
Linseneinfassung 42 in Fig. 8 in vertikaler Richtung. Wenn 
eine Kraft auf die Linseneinfassung 42 in horizontaler Rich- 
tung in Fig. 6 einwirkt, wird die Korrekturlinse 40 in hori- 
zontaler Richtung in dem Schlitz 64 bewegt, und es erfolgt 
eine Fuhrung mittels der Rolle 54. 

Ein Verbindungsrahmen 68 ist mit der Stange 46B des Li- 
nearrnotors 46 verbunden. Der Verbindungsrahmen 56 ver- 
lauft in Fig. 6 in horizontaler Richtung, und die Stange 46B 
ist fest mit dem Mittelteil des Verbindungsrahmens 56 ver- 
bunden. Die rechten und linken Enden des Verbindungs- 
glieds 68 sind auf Linearfuhrung 70 gleitbeweglich geiagert, 
welche parallel zu der Stange 46B verlaufen. Beim Aus- und 
Einfahren der Stange 46B wird der Verbindungsrahmen 68 
unter Beibehaltung seiner Position in vertikaler Richtung 
bewegt. 

Das Ende einer Detektionskontaktnadel 72B eines Positi- 
onssensors 72 wird gegen den Verbindungsrahmen 68 ge- 
druckt. Ein Sensorkorper 72A des Positionssensors 72 ist 
fest mit dem Korper 21 verbunden, so daB die Detektions- 
kontaktnadel 72B parallel zu der Stange 46B sein kann. Der 
Positionssensor 72 erfaBt die BewegungsgroBe des Verbin- 
dungsrahmens 68, welcher sich nach MaBgabe des Aus- und 
Einfahrens der Verbindungsstange 46B parallel bewegt. 

Bei dem Positionssensor 72 bei dieser bevorzugten Aus- 
fuhrungsform ist die Detektionskontaktnadel 72b nicht in 
Kontakt mit der Umfangsflache des Linsenfassungskorpers 
4, aber in Kontakt mit dem Verbindungsrahmen 68, so daB 
die BewegungsgroBenlange der Korrekturlinse 40 indirekt 
erfaBt wird. Wie vorstehend angegeben ist, bewegt sich der 
Verbindungsrahmen 68 parallel unter Beibehaltung der Po- 
sition unabhangig von der Aus- und EinfahrgroBe der 
Stange 46B. Aus diesem Grunde kann die Detektionskon- 
taktnadel 72B nicht von dem sich bewegenden Verbin- 
dungsrahmen 68 abgleiten. 

Mit dem Bezugszeichen 74A ist eine Spule eines Ge- 
schwindigkeitsgenerators 74 bezeichnet, und mit dem Be- 
zugszeichen 74B ist ein Kern des Geschwindigkeitsgenera- 
tors 74 bezeichnet. Der Kern 74B ist fest mit dem Verbin- 
dungsrahmens 68 verbunden. 

Fig. 9 zeigt ein Blockdiagramm zur Verdeutlichung eines 
Antriebssteuersystems fur die Korrekturlinse 40 in dem 
Schwingungsubertragungs-Isolator 20. Winkelgeschwin- 
digkeits-Sensoren 76, 78 in Fig. 9 sind in der Kamera 18 
oder dem Schwingungsiibertragungs-Isolator 20 angeord- 
net. Beispielsweise ist ein Winkelgeschwindigkeits-Sensor 
76 an der Seite der Kamera 18 vorgesehen, und ein weiterer 
Winkelgeschwindigkeits-Sensor 78 ist an der Oberseite der 
Kamera 18 vorgesehen. 
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Der Winkelgeschwindigkeits- Sensor 76 ermittelt hori- 
zontal Schwingungen bei den auf die Kamera 18 ubertrage- 
nen Schwingungen. Die erhaltcne Information wird an cine 
zentrale Verarbeitungseinheit (CPU) 80 abgegeben. Die 
CPU 80 ermittelt die horizontale KorrekturbewegungsgroBe 
fiir die Korrekturlinse 40 nach MaBgabe der Informationen, 
welche von dem Winkelgeschwindigkeits-Sensor 76 erhal- 
ten werden. Ein Verstarker 82 verstarkt ein Signal, welches 
die horizontale KorrekturbewegungsgroBe wiedergibt, und 
das Signal wird an den Linearmotor 44 (siehe Fig. 6) abge- 
geben. Der Linearmotor 44 fahrt die Stange 44B nach MaB- 
gabe des Signals von der CUP 80 aus oder fahrt diese ein. 

Andererseits ermittelt der Winkelgeschwindigkeits-Sen- 
sor 78 die vertikalen Schwingungen der Schwingungen, 
welche auf die Studiokameraeinheit 10 iibertragen werden. 
Die erhaltene Information wird an die CPU 80 abgegeben. 
Die CPU 80 ermittelt die vertikale Korrekturbewegungs- 
groBe fiir die Korrekturlinse 40 nach MaBgabe der Informa- 
tionen von dem Winkelgeschwindigkeits-Sensor 78. Ein 
Verstarker 82 verstarkt ein Signal, welches die vertikale 
KorrekturbewegungsgroBe wiedergibt, und das Signal wird 
an den Linearmotor 46 abgegeben. Der Linearmotor 46 fahrt 
die Stange 46B nach MaBgabe des Signals von der CPU 80 
aus oder fahrt diese ein. 

Bei dem Schwingungsiibertragungs-Isolator fiir die TV- 
Kamera empfangt die CPU 80 Informationen bezuglich der 
horizontal en Schwingungen von dem Winkelgeschwindig- 
keits-Sensor 76, und die CPU 80 ermittelt die horizontale 
KorrekturbewegungsgroBe fiir die Korrekturlinse 40 und 
gibt das Signal aus, welches die horizontale Korrekturbewe- 
gungsgroBe wiedergibt, und gibt dieses an den Linearmotor 
44 ab. Der Linearmotor 44 fahrt die Stange 44B nach MaB- 
gabe des Signals von der CPU 80 aus oder fahrt diese ein, 
und die Korrekturlinse 40 wird in eine solche Position be- 
wegt, daB die Bildverschwommenheit korrigiert wird. Folg- 
lich versetzt die Bewegung der Korrekturlinse 40 die hori- 
zontalen Schwingungskomponenten, um hierdurch die Bild- 
verschwommenheit in einer horizontalen Richtung zu korri- 
gieren. 

Wahrend die Korrekturlinse 40 sich in horizontaler Rich- 
tung bewegt, erfaBt der Positionssensor 60 die Bewegungs- 
position des Verbindungsrahrnens 56. Das Positionssignal, 
welches mittels des Positionssensor 60 erfaBt wird, wird mit 
dem Signal verglichen, welches die Korrekturbewegungs- 
groBe angibt, welche von dem CPU 80 ausgegeben wird. 
Die CPU 80 verwirklicht eine Riickfuhrungsregelung fur 
den Linearmotor 44 derart, daB die Korrekturlinse 40 um die 
KorrekturbewegungsgroBe bewegt werden kann. 

Wenn andererseits die CPU 80 die Informationen beziig- 
lich der vertikalen Schwingungen von dem Winkelge- 
schwindigkeits-Sensor 78 erhalt, ermittelt die CPU 80 die 
vertikale KorrekturbewegungsgroBe fiir die Korrekturlinse 
40, und gibt das Signal, welches die vertikale Korrekturbe- 
wegungsgroBe wiedergibt, an den Linearmotor 46 ab. Der 
Linearmotor 46 fahrt nach MaBgabe des Signals von der 
CPU 80 die Stange 46B aus oder ein, und die Korrekturlinse 
40 wird zu einer solchen Position bewegt, daB die Bildver- 
schwommenheit korrigiert wird. Folglich versetzt die Bewe- 
gung der Korrekturlinse 40 die vertikalen Schwingungs- 
komponenten, um hierdurch die Bildverschwommenheit in 
vertikaler Richtung zu korrigieren. 

Wahrenddem sich die Korrekturlinse 40 in vertikaler 
Richtung bewegt, erfaBt der Positionssensor 72 die Bewe- 
gungsposition des Verbindungsrahrnens 68. Das Positionssi- 
gnal, welches mitttels des Positionssensors 72 erfaBt wird, 
wird mit dem Signal verglichen, welches die Korrekturbe- 
wegungsgroBe wiedergibt und welches von der CPU 80 aus- 
gegeben wird. Die CPU 80 verwirklicht eine Riickfuhrungs- 



regelung fur den Linearmotor 46 derart, daB die Korrektur- 
linse 40 entsprechend der KorrekturbewegungsgroBe posi- 
tioniert werden kann. 

Das Innere des Schwingungsubertragungs-Isolators 20 ist 
5 nicht notwendigerweise so ausgelegt, wie dies in Fig. 6 ge- 
zeigt ist. Es gibt eine Vielzahl von unterschiedlichen An- 
triebseinrichtungen abweichend von der Betatigungsein- 
richtung, welche dort zum Antreiben der Korrekturlinse 40 
verdeutlicht ist. 

10 Fig. 10 zeigt ein Blockdiagramm zur Verdeutlichung der 
Gesamtauslegungsform des Schwingungsiibertragungs-Iso- 
lators 20. Der Schwingungsiibertragungs-Isolator 20 weist 
hauptsachlich einen Schwingungssensor 84, einen Objektiv- 
informations-Speicher 68, eine Treiberschaltung 88, eine 

15 Energieversorgungs-Bestimmungsschaltung 90, die CPU 
80, einen Objektivinformations-Einstellschalter 92 und eine 
Batteric 94 auf. Der Schwingungssensor 84 ist Equivalent zu 
den Winkelgeschwindigkeits-Sensoren 76, 78 in Fig. 9 aus- 
gelegt, und die Treiberschaltung 68 ist ein allgemeiner 

20 Name fur eine Schaltung, welche die Korrekturlinse 40 an- 
treibt und sie ist ahnlich wie ein Verstarker 82, Linearmotor 
44, 46 oder dergleichen ausgelegt. 

Die Batterie 94 liefert die Energie an den Schwingungs- 
ubertragungs-Isolator 20. Alternativ kann die Energie von 

25 der Kamera 18 (in Fig. 10 nicht gezeigt) iiber einen Kamera- 
EingangsanschluB 95 abgegriffen werden, wenn die Kamera 
eine externe Energieversorgung hat. Die Energiequellen-Be- 
stimmungsschaltung 90 bestimmt, welche Energiequelle zur 
Versorgung mit Energie an einem EnergieanschluB 46 ge- 

30 nutzt wird, so daB die Energiequelle automatisch zwischen 
der Batterie 94 und der Kamera 18 umgeschaltet werden 
kann. Wenn die Energie sowohl von einer Batterie 94 als 
auch der Kamera zugefuhrt werden soli, hat die Batterie 94 
Prioritat. 

35 Die Objektiveinrichtung 22 hat eine Ausgabeeinrichtung 
98 fiir eine Objektivbrennweiten-Information, eine Ausga- 
beeinrichtung 100 fur die Extenderinformation, und eine 
Einrichtung 102 fiir die Ausgabe der Objektivinformatio- 
nen. Ein Sensor, wie ein Potentiometer (nicht gezeigt) ermit- 

40 telt regelmaBig die Objektivposition (das heiBt die momen- 
tan eingestellte Brennweite) der Objektieinrichtung 22, und 
die Information iiber die Brennweite wird von der Ausgabe- 
einrichtung 98 fiir die Objektivbrennweiten-Information zu 
der CPU 80 des Schwingungsiibertragungs-Isolators 20 

45 iibertragen. Die Informationen (die Extenderinformationen), 
welche den Zustand des Extenders wiedergeben (die Infor- 
mationen, welche angeben, ob der Extender eingesetzt wird 
oder nicht, und die VergroBerung des Extenders angeben) 
werden von der Ausgabeeinrichtung 100 fiir die Extenderin- 

50 formationen zu der CPU 80 des Schwingungsubertragungs- 
Isolators 20 iibertragen. 

Die Einrichtung 102 zur Bereitsteilung von Objektivin- 
formationen versorgt den Schwingungsiibertragungs-Isola- 
lor 20 mit Informationen, welche sich auf die Objektivein- 

55 richtung 22 beziehen (einschlieBlich der VergroBerung der 
Objektiveinrichtung). Die Einrichtung 102 zur Bereitstei- 
lung von Objektivinformationen umfaBt beispielsweise ei- 
nen ROM, welcher die die Objektiveinrichtung betreffenden 
Informationen enthalt. Wenn der Schwingungsubertra- 

60 gungs- Isolator 20 mit der Objektiveinrichtung 22 verbunden 
ist, werden die die Objektiveinrichtung betreffenden Infor- 
mationen von der Einrichtung 102 betreffend die Objektiv- 
informationen zu der CPU 80 des Schwingungsiibertra- 
gungs- Isolators 20 iibertragen. Die Informationen werden in 

65 einem Objektiv-Informationsspeicher 86 gespeichert. Die 
CPU 80 liest die Daten von dem Objektiv-Informationsspei- 
cher 68 und ermittelt die erforderliche Steuerung der Kor- 
rekturlinse 40. 
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Die in dem Objektiv-Informationsspeicher 86 gespeicher- 
ten Inform ationen kdnnen unter Einsatz des Objektiv-Infor- 
malionsstellschalters 92 aktualisiert werden. Die das Objek- 
tiv betreffenden Informationen konnen frei durch die Bedie- 
nung des Objektiv-Informationseinstellschalters 92 einge- 5 
geben werden. Aus diesem Grunde kann der Schwingungs- 
ubertragungs-Isolators 20 bei einer Objektiveinrichtung 22 
eingesetzt werden, welche nicht mit einer Objektiv-Infor- 
mationseinstelleinrichtung 102 versehen ist. 

Der Sch wingungsiibertragungs-Isolator 20 ist auch mit ei- 10 
ner Steuereinrichtung (einer Fernsteuereinrichtung) 108 
verbunden, welche einen EIN/AUS-Schalter 104 fur 
Schwingungen hat, um einen EIN/AUS-Zustand fiir die 
Schwingungsisolierungsfunktion zu wahlen und sie hat eine 
Empfindlichkeitseinstelleinrichtung 106 zur Einstellung der 15 
VerstarkungsgroBe fur die Empfindlichkeit des Schwin- 
gungsiibertragungs-Isolators 20. Wie bei dem Objcktivstcu- 
erteil und dem Brennweiten-Einstellsteuerteil ist die Steuer- 
einrichtung 108 beispielsweise in der Nahe eines Griffteils 
oder einer Hebesteuerstange angeordnet, so daB der Kame- 20 
ramann manuell die Steuereinrichtung 108 bedienen kann. 
Der Objektiv-Informationseinstellschalter 92 kann an der 
Steuereinrichtung 108 vorgesehen sein. 

Nachstehend erfolgt eine Beschreibung der Arbeitsweise 
des Schwingungsubertragungs-Isolators 20 fur die TV-Ka- 25 
mera, welche mit der Objektiveinrichtung verbunden ist. 

Da der Sch wingungsiibertragungs-Isolator 20 von der 
Adapterbauart ist, kann er unabhangig von der Bauform der 
Objektiveinrichtung 22 eingesetzt werden. Die Auslegung 
ist derart getroffen, daB man Informationen erhalt, welche 30 
fiir die Steuerung der Schwingungsiibertragungs-Isolierung 
erforderlich sind, und zwar von der Objektiveinrichtung 22 
(hierbei kann es sich um die Objektiv-Brennweite, die Ver- 
groBerung des Extenders usw. handeln). 

Wenn die Objektiveinrichtung 22 mit der Kamera 18 uber 35 
Kabel nach Fig, 11 verbunden ist, wird die Objektiveinrich- 
tung 22 mit dem Sch wingungsiibertragungs-Isolator 20 uber 
ein Kabel 110 verbunden, und der Schwingungsubertra- 
gungs-Isolator 20 ist mit der Kamera 18 uber ein weiteres 
Kabel 111 verbunden. Folglich werden die Daten von der 40 
Objektiveinrichtung 22 zu dem Sch wingungsiibertragungs- 
Isolator 20 uber die Kabel 110 und zu der Kamera 18 uber 
die Kabel 110, 111 iibertragen. 

Wenn die Objektiveinrichtung 22 mit der Kamera 18 der- 
art verbunden ist, daB die Tragflachen mit Haken versehen 45 
sind, sind Verbinder 114, 115 an geeigneten Positionen an 
den vorderen und hinteren Flachen des Sch wing ungs uber- 
tragungs-Isolators 20 vorgesehen, wie dies in Fig. 12 ver- 
deutlicht ist. Wenn der Sch wingungsiibertragungs-Isolator 
20 zwischen der Kamera 18 und der Objektiveinrichtung 22 50 
vorgesehen ist, ist ein Verbinder 116 auf der Riickflache der 
Objektiveinrichtung 22 mit dem Verbinder 114 auf der Vor- 
derseite des Schwingungsiibertragungs-Isolators 20 verbun- 
den, und ein Verbinder 117 auf der Vorderseite der Kamera 
18 ist mit dem Verbinder 115 auf der Ruckseite des Schwin- S5 
gungsiibertragungs-Isolators 20 verbunden. 

Wie zuvor unter Bezugnahme auf die Fig. 11 und 12 er- 
lautert worden ist, gibtdie Objektiveinrichtung 22 eine Viel- 
zahl von Signalen zusatziich zu den Signalen betreffend die 
Objektivbrennweite und das Signal (EXT- Signal), welches 60 
den Zustand des Extenders wiedergibt, aus, wenn die Objek- 
tiveinrichtung 22 mit der Kamera 18 uber den Schwin- 
gungsiibertragungs-Isolator 20 nach Fig. 13 verbunden ist. 
Die Kamera 18 gibt Steuersignale usw. an die Objektivein- 
richtung 22 ab. 65 

Somit erhalt die CPU 80 des Sch wing ungsubertragungs- 
Isolators 20 nur die Signale (das die Brennweite des Objek- 
tiv wiedergebende Signal und das EXT-Signal), welche fiir 



208 A 1 

10 

die Steuerung der Schwingungsiibertragungs-Isolierung er- 
forderlich sind, und die CPU 80 erhalt diese Signale uber 
cine Signalwandlerschaltung 120. Weitere Signale gehen 
durch den Sch wingungsiibertragungs-Isolator 20 durch. 

Die Schnittstelle zwischen der Kamera und dem Objektiv 
umfaBt kein Signal, welches zur Steuerung der Schwin- 
gungsiibertragungs-Isolierung erforderlich ist. Wie in Fig. 
14 gezeigt ist, werden die Ausgange uber die Steuerleitung 
verarbeitet. Der Schwingungsiibertragungs-Isolator 20 ist 
mit einem Verbinder 122 versehen, und der Verbinder 122 
ist mit der Steuereinrichtung 124 uber ein Kabel 123 ver- 
bunden. Die Steuereinrichtung 124 braucht nicht notwendi- 
gerweise die Steuereinrichtung 108 in Fig. 10 zu sein, son- 
dern sie kann einen Objektiv-Informationseinstellschalter 
92, ein Zoom-Steuerteil, ein Brennweitensteuerteil (nicht 
gezeigt) oder dergleichen umfassen. 

Der Sch wingungsiibertragungs-Isolator 20 ist mit einem 
Verbinder 126 zum Ausgeben eines Steuersignals versehen. 
Der Verbinder 126 ist mit einem Verbinder 128 der Objek- 
tiveinrichtung 22 uber ein Kabel 130 verbunden. 

Zusatziich kann der Schwingungsubertragungs-Isolator 
20 die Schwingungsiibertragungs-Isolierung unter Einsatz 
der das Objektiv betreffenden Informationen, des Signals 
zur Zoom-Steuerung und des Signals zur Brennweitensteue- 
rung sowie des Signals fur den Extender usw. steuern, wel- 
che von der Steuereinrichtung 124 iibertragen werden. Die 
Steuersignale, welche von der Steuereinrichtung 124 ausge- 
geben werden, werden zu der Objektiveinrichtung 22 uber 
den Sch wingungsiibertragungs-Isolator 20 und das Kabel 
130 iibertragen, so daB die Objektiveinrichtung 22 nach 
MaBgabe der Bedienungsweise des Kameramanns gesteuert 
werden kann. 

Nachstehend erfolgt eine Beschreibung der Arbeitsweise 
des Schwingungsubertragungs-Isolators fur die TV- Kamera 
nach der Erfindung. 

Die Objektiveinrichtung 22 ist in dem Tragrahmen 17 des 
Objektivtragers 16 angebracht, und der Sch wingungsiiber- 
tragungs-Isolator 20 ist an der Ruckseite des Tragrahmens 
17 angebracht. Die Kamera 18 ist an der Ruckseite des 
Schwingungsiibertragungs-Isolators 20 angeordnet. Wenn 
diese Teile elektrisch verbunden sind, ubertragt die Einrich- 
tung 102 fiir die Bereitstellung von Objektivinformationen 
betreffend die Objektiveinrichtung 22 diese das Objektiv 
betreffende Informationen zu der CPU 80 des Schwingungs- 
ubertragungs-Isolators 20. Die CPU 80 speichert die das 
Objektiv betreffenden iibertragenen Informationen, welche 
in dem Objektiv-Informationsspeicher 86 abgelegl sind, um 
die Steuerung der Schwingungen in entsprechender Weise 
unter Beriicksichtigung der SteuergroBen zu ermitteln. 

Die in dem Objektiv-Informationsspeicher 86 gespeicher- 
ten Informationen konnen frei geandert werden, und zwar 
unter Einsatz des Objektiv-Informationseinstellschalters 92. 
Es ist moglich, daB die das Objektiv betreffenden Informa- 
tionen mittels des Objektiv-Informationseinstellschallers 
102 selbst dann eingestellt werden konnen, wenn die vorge- 
sehene Objektiveinrichtung nicht mit einer Einrichtung 102 
zur Bereitstellung von das Objektiv betreffenden Informa- 
tionen versehen ist. 

Fig. 15 zeigt die Art und Weise, mit der die CPU 80 des 
Schwingungsiibertragungs-Isolators 20 die Schwingungs- 
iibertragungs-Isolierung steuert. Zuerst liest die CPU 80 die 
Verstarkung der Objektiveinrichtung aus dem Objektiv-In- 
formationsspeicher 86 aus (Schritt S150). Dann liest die 
CPU 80 die Extenderinformationen von der Objektivein- 
richtung 22 (Schritt SI 52), und dann liest sie die Objektiv- 
brennweite (Schritt SI 54). 

Die CPU 80 ermittelt die Amplitude der Korrekturlinse 
40 nach MaBgabe der gelesenen Informationen (Schritt 
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SI 56). Dann stellt die CPU 80 die Verstarkungsempfindlich- 
keit des Schwingungssensors 84 nach MaBgabe der Einstell- 
werte fiir die Empfindlichkeits-Einstelleinrichtung 106 ein 
(Schritt S158). In diesem Zustand wartet die CPU 80 auf die 
Erfassung der Schwingungen mittels dem Schwingungssen- 5 
sor 84. Wenn der Schwingungssensor 84 Schwingungen der 
Objektiveinrichtung erfaBt, ermittelt die CPU 80 die An- 
triebsrichtung und die AntriebsgrdBe (KorrekturgroBe) fiir 
die Korrekturlinse 40 und treibt die Korrekturlinse 40 durch 
die ermittelte KorrekturgroBe (Schritt S 1 60) an. Die Linear- 10 
motoren 44, 46 arbeiten nach MaBgabe der Schwingungen 
der Objektiveinrichtung, und die Korrekturlinse 40 wird 
derart bewegt, daB die Bildverschwommenheit innerhalb ei- 
ner Ebene senkrecht zur optischen Achse L korrigiert wird. 

Wie vorstehend angegeben ist, ist der Schwingungsiiber- 15 
tragungs-Isolator 20 der Adapterbauart frei an dem Objek- 
tivtrager 16 anbringbar und von diesem losbar, und der 
Schwingungsubertragungs-Isolator 20 kann bei anderen 
Bauarten von Objektiveinrichtungen eingesetzt werden. Da- 
her sind die Kosten fur die Objektiveinrichtung 22 betracht- 20 
lich niedriger als bei Objektiveinrichtungen, welche einen 
eingebauten Schwingungsiibertragungs-Isolator haben. 

Insbesondere ist bei dieser bevorzugten Ausfuhrungsform 
der Schwingungsiibertragungs-Isolator 20 an der Ruckseite 
des Tragrahmens 17 des Objektivrahmens 16 unabhangig 25 
von der Gestaltung der Hakenhalterungen des Objektivs und 
des Objektivtragers angebracht. 

Zusatzlich uberpriift der Schwingungsubertragungs-Iso- 
lator 20 bei dieser bevorzugten Ausfuhrungsform automa- 
tisch die Objektivinformationen betreffend die zugeordnete 30 
Objektiveinrichtung 22 und stellt die Amplitude der Korrek- 
turlinse bezuglich der Schwingungen der Objektiveinrich- 
tung ein. 

Bei dieser bevorzugten Ausfuhrungsform wird ein 
Schwingungsubertragungs-Isolator der Adapterbauart ein- 35 
gesetzt, aber der Schwingungsubertragungs-Isolator kann 
auch in den Objektivtrager eingebaut sein. 

Wie vorstehend angegeben ist, ist bei der Erfindung der 
Schwingungsubertragungs-Isolator an dem Objektivtrager 
angebracht, und der Schwingungsiibertragungs-Isolator 40 
kann fur verschiedene Bauarten von Objektiveinrichtungen 
eingesetzt werden. Hierdurch lassen sich die Herstellungs- 
kosten fur die Objektiveinrichtung reduzieren. 

Insbesondere ist der Schwingungsiibertragungs-Isolator 
der Adapterbauart an der Ruckseite des Tragrahmens des 45 
Objektivtragers unabhangig von der Gestaltgebung der Ha- 
kenhalterungen des Objektivs und des Objektivtragers ange- 
bracht. 

GemaB einer alternativen Ausfuhrungsform nach der Er- 
findung ist der Schwingungsiibertragungs-Isolator mit ei- 50 
nem Informations-Eingabesteuerteil zur Voreingabe der das 
Objektiv betreffenden Informationen versehen. Somit kann 
der Anwender die das Objektiv betreffenden Informationen 
frei uber das Informations-Eingabesteuerteil eingeben oder 
andem. Daruber hinaus kann der Schwingungsubertra- 55 
gungs-Isolator in geeigneter Weise die Schwingungsiibertra- 
gungs-Isolierung selbst dann steuern, wenn man keine das 
Objektiv betreffende Informationen von der Objektivein- 
richtung erhalt. 

Obgleich voranstehend bevorzugte Ausfuhrungsformen 60 
nach der Erfindung erlautert worden sind, ist die Erfindung 
natiirlich hierauf nicht beschrankt, sondern es sind zahlrei- 
che Abanderungen und Modifikationen moglich, die der 
Fachmann im Bedarfsfall treffen wird, ohne den Erfindungs- 
gedanken zu verlassen. 65 
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Patentanspruche 

1. Schwingungsiibcrtragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10), bei der eine Objektiveinrichtung (22) 
an einem Korper (18) mittels eines Objektivtragers 
(16) angebracht ist, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Schwingungsubertragungs-Isolator (20) mit einer Kor- 
rekturlinse (40) zur Korrektur einer Bildverschwom- 
menheit der TV-Kamera (10) versehen ist, und an dem 
Objektivtrager (16) angebracht ist. 

2. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fiir eine 
TV-Kamera (10) nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Schwingungsubertragungs-Isolator 
(20) ein Schwingungsiibertragungs-Isolator der Adap- 
terbauart ist, welcher losbar an der Ruckseite eines 
Tragrahmens (17) des Objektivtragers (16) iiber Ver- 
bindungseinrichtungcn (28, 30, 32) angebracht ist. 

3. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fiir eine 
TV-Kamera (10) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schwingungsubertragungs-Iso- 
lator (20) folgendes aufweist: 

die Korrekturlinse (40); 

eine Trageinrichtung (48, 50) zum beweglichen Tragen 
der Korrekturlinse (40) in einer Ebene senkrecht zu ei- 
ner optischen Achse (L); 

eine Bildverschwommenheits-Detektiereinrichtung 
(76, 78) zum Detektieren der Bildverschwommenheit 
der TV-Kamera (10); 

eine Prozessoreinheit (80) zum Ermitteln einer Korrek- 
turbewegungsgroBe fur die Korrekturlinse (40) nach 
MaBgabe der Informationen von der Bildverschwom- 
menheits-Detektiereinrichtung (76, 78); 
eine Treibereinrichtung (44, 66) zum Bewegen der 
Korrekturlinse (40) in eine solche Richtung, daB die 
Bildverschwommenheit nach MaBgabe der Informatio- 
nen von der Prozessoreinheit (80) korrigiert wird; 
eine Positions-Detektiereinrichtung (60, 72) zum De- 
tektieren der Position der Korrekturlinse (40); und 
eine Steuereinrichtung (80) zur Ruckfiihrungsregelung 
der Treibereinrichtung (44, 46) derart, daB die Korrek- 
turlinse (40) durch die KorrekturbewegungsgroBe be- 
wegt werden kann, welche mittels der Prozessoreinheit 
(80) nach MaBgabe der Position der Korrekturlinse 
(40) ermittelt worden ist, welche mittels der Positions- 
Detektiereinrichtung (60, 72) erfaBt worden ist. 

4. Schwingungsubertragungs- Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach Anspruch 2 oder 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schwingungsubertragungs-Iso- 
lator (20) folgendes aufweist: 

die Korrekturlinse (40); 

Trageinrichtungen (48, 50) zum beweglichen Tragen 
der Korrekturlinse (40) in einer Ebene senkrecht zur 
optischen Achse (L); 

eine Bildverschwommenheits-Detektiereinrichtung 
(76, 78) zum Detektieren der Verschwommenheit des 
Bildes der TV-Kamera (10); 

eine Prozessoreinheit (80) zum Ermitteln einer Korrek- 
turbewegungsgroBe fur die Korrekturlinse (40) nach 
MaBgabe der Informationen von der Bildverschwom- 
menheits-Detektiereinrichtung (76, 78); 
eine Treibereinrichtung (44, 46) zum Bewegen der 
Korrekturlinse (40) in eine solche Richtung, daB die 
Bildverschwommenheit nach MaBgabe der Informatio- 
nen von der Prozessoreinheit (80) korrigiert wird; 
eine Positions-Detektiereinrichtung (60, 72) zum De- 
tektieren der Position der Korrekturlinse (40); und 
eine Steuereinrichtung (80) zur Ruckfiihrungsregelung 
der Treibereinrichtung (44, 46) derart, daB die Korrek- 
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turlinse (40) urn die KorrekturbewegungsgroBe bewegt 
wird, welche mittels der Prozessoreinheit (80) nach 
MaBgabe der Position der Korrekturlinse (40) ermittelt 
worden ist, welche mittels der Positions-Detektierein- 
richtung (60, 72) erfaBt wird. 5 

5. Schwingungsiibertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schwingungsiibertra- 
gungs-Isolator (20) eine Amplitudeneinstelleinrich- 
tung (80) zum Einstellen der Amplitude der Korrektur- 10 
linse (40) fur die jeweilige Objektiveinrichtung nach 
MaBgabe von Objektivinformationen umfaBt, welche 
von der jeweiligen Objektiveinrichtung (22) ubertra- 
gen werden. 

6. Schwingungsiibertragungs-Isolator (20) fur eine 15 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 2 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schwingungsiibertra- 
gungs-Isolator (20) eine Amplitudeneinstellungsein- 
richtung (80) zum Einstellen der Amplitude der Kor- 
rekturlinse (40) fur die jeweilige Objektiveinrichtung 20 
(22) nach MaBgabe von Objektivinformationen um- 
faBt, die von der jeweiligen Objektiveinrichtung (22) 
ubertragen werden. 

7. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da- 25 
durch gekennzeichnet, daB der Schwingungsubertra- 
gungs-Isolator (20) ein Informations-Eingabesteuerteil 
(92) umfaBt, mittels welchem Objektivinformationen 
nach MaBgabe der Bedienung durch einen Anwender 
vorgebbar sind. 30 

8. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 2 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schwingungsubertra- 
gungs-Isolator (20) ein Informations-Eingabesteuerteil 
(92) umfaBt, mittels welchem Objektivinformationen 35 
nach MaBgabe der Bedienung eines Anwenders ein- 
gebbar sind. 

9. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Schwin- 40 
gungsiibertragungs-Isolator (20) ein Femsteuerteil 
(108) umfaBt, welches mit einer Steuereinrichtung 
(104) zum Ein- und Ausschalten der Schwingungs- 
ubertragungs-Isoiierungsfunktion und zum Bestimmen 
versehen ist, ob eine Schwingungsubertragungs-Isolie- 45 
rungsfunktion des Schwingungsiibertragungs-Isolators 
(20) sich in Betrieb befindet und/oder eine Empfind- 
lichkeits-Einstellsteuereinrichtung (106) umfaBt, mit- 
tels welcher die Empfindlichkeit der Bildverschwom- 
menheits-Detektiereinrichtung (76, 78) einstellbar ist, 50 
um die Verschwommenheit des Bildes der TV-Kamera 
(10) zu erfassen. 

10. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 2 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schwingungsubertra- 55 
gungs-Isolator (20) ein Femsteuerteil (108) umfaBt, 
welches mit einer Steuereinrichtung (104) zum Ein- 
und Ausschalten der Schwingungsiibertragungs-Isolie- 
rungsfunktion und zum Bestimmen versehen ist, ob 
eine Schwingungsubertragungs-Isolierungsfunktion 60 
des Schwingungsubertragungs-Isolators (20) sich in 
Betrieb befindet und/oder eine Empfindlichkeits-Ein- 
stellsteuereinrichtung (106) umfaBt, mittels welcher 
die Empfindlichkeit der Bildverschwommenheits-De- 
tektiereinrichtung (76, 78) einstellbar ist, um die Ver- 65 
schwommenheit des Bildes der TV-Kamera (10) zu er- 
fassen. 

11. Schwingungsiibertragungs-Isolator (20) fur eine 



TV-Kamera (10) nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Schwin- 
gungsubertragungsisolator (20) cine eingebaute Batte- 
rie (40) hat, welche den Schwingungsubertragungs- 
Isolator (20) versorgt. 

12. Schwingungsubertragungs- Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Schwin- 
gungsubertragungs-Isolator (20) einen Kamera-Ener- 
gieversorgungs-EingangsanschluB (95) hat, welcher 
mit dem Korper (18) der TV-Kamera (10) verbunden 
ist, so daB die Energieversorgung des Schwingungs- 
iibertragungs-Isolators (20) iiber den Korper (18) der 
TV-Kamera (10) erfolgt. 

13. Schwingungsubertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 3 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Trageinrichtung (48, 
50) fur die Abstiitzung der Korrekturlinse (40) eine 
Einrichtung mit Parallelverbindungsgliedern ist. 

14. Schwingungsiibertragungs-Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 4 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Trageinrichtung (48, 
50) fur die Abstiitzung der Korrekturlinse (40) eine 
Einrichtung mit Parallelverbindungsgliedern ist. 

15. Schwingungsubertragungs- Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 3 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebseinrichtung 
(44, 46) zum Bewegen der Korrekturlinse (40) ein Li- 
nearmotor ist. 

16. Schwingungsubertragungs- Isolator (20) fur eine 
TV-Kamera (10) nach einem der Anspriiche 4 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebseinrichtung 
(44, 46) zum Bewegen der Korrekturlinse (40) ein Li- 
nearmotor ist. 
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